J\ MULTIROTOR

Zubehorkatalog fur
Microdrones-Drohnen

Exklusives Zubehor
fur Anwender von Quadkopter

der Firma Microdrones

Alle Angaben ohne Gewahr, keine Haftung fir Fehler.
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Produktiibersicht

Mobile Basisstation ,,Multicontrol”

mit Videoempfang und Echtzeit-
Computerauswertung der Telemetriedaten

Halterungen
Schwerkraftgesteuert, gedampft, mit Servo fir Neggu

Anschlussset
Fur Auslésung und Videolbertragung

Kameras

Mit mikroprozessorgesteuerte Auslésefunktion,
fertig konfektioniert fir das Microdrones Haltegakt

Ladetechnik fiir LiPos
LiPo-Lader ,Profi“
LiPo-Lader ,Standard”
Stromversorgung

Fertig konfektioniert fir Microdrones LiPos

Software
DFA — DroneFlightAnalysis
Geotagging
Wegpunktnavigation

Videoempfangsstation

Beispielsweise fur Beamer.

Videokabel

Fur Fotokameras mit Mini-USB-Ausgang
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Mobile Basisstation ,Multicontrol“ in zwei Ausfiihru ngen
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Mobile Basisstation ,Multicontrol*

Mit der mobilen Bodenstation sind Sie in der Lagéhrend der Steuerung
der Drohne, lhren eigenen Standort beliebig zunggén und trotzdem die
Video- und Telemetriedaten unter Kontrolle zu bedral

Zeitsparend

Sie sparen sich das Auf- und Abbauen.

Hohe Flexibilitat

Sie erreichen mihelos die entlegensten Einsatgpl&ie konnen lhre Position
jederzeit optimieren.

Hohe Sicherheit

Der Knopf im Ohr gibt wichtige Hinweise,

die Telemetriedaten sind immer in Sichtweite.

Optimale Ergebnisse Multicontrol V3
Das Videobild wird auf einem grof3en
Monitor dargestellt.

Eine Bodenstation mit vielen Vorziigen
- Immer mobil, auch in schwierigem Gelande
- Problemloses Verfolgen der Drohne méglich, ohieekabntrolle zu verlieren
- Bequeme und prazise Stickbedienung
- Hochwertige Videoempfangsantenne fiir bestmdglidhepfang
- Mit dem grol3en Monitor erkennen Sie auch kleirgais
- Anschlussmdglichkeit weiterer Videogerate (Videld, Beamer, etc.)
- Hoher Tragekomfort dank Kreuzgurt
- Stromversorgung Uber MD-Akku (Akku nicht im Liefenfang)
- Computer "onboard"
- Alle wichtigen Telemetriedaten auf PDA-Display
Ansage kritischer Werte tiber Ohrhérer in deutlicBprache => Kontrolle auch
bei lauten Umgebungsgerauschen
Blindes Zurtickfliegen der Drohne bei Verlust deshBiontaktes méglich
Ansage der Hohe in 10 m - Schritten
Flugdatendatei 100 % kompatibel zur Herstellersafen'MD-Cockpit"”
Onboard computer(PDA)

Lieferumfang

- Gehausemit Videoempfanger, Videoempfangsantenne, HalteMonitor und PDA, drei Videoausgange,
Akkuspannungsanzeige, Befestigungspunkte fiir Kngtizg

- Monitor 5,6"

- PDA inkl. Software zur Analyse und Darstellung dereheétriedaten

- Videobrille

- Pelicase
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Halterung ,Photo*
beispielsweise fur Olympus E-P1, E-P2 oder Panasehil oder Sony NEX-5
(nur geeignet fir MD4-1000)

Die Halterung wird von der Schwerkraft lotrecht gkén. Sie gleicht also automatisch 2 Achsen aatat®nsdampfer
sorgen dafur, dass sich die Halterung nicht aufdatia Die Dampfer werden an das Kameragewicht pags.

Uber den seitlich angebrachten Servo kann die Megigier Kamera ferngesteuert werden. Die eingestsliigung bleibt
dann bestehen. Die automatische Neigungskorrektdrfir diese Halterung deaktiviert. Der Servo kdinks oder rechts
angebracht werden.

Halterung ,SLR"
beispielsweise flr Canon EOS 550D
(nur geeignet fir MD4-1000)

Die Halterung wird von der Schwerkraft lotrecht gktén. Sie gleicht also automatisch 2 Achsen aasatR®nsdampfer
sorgen dafiir, dass sich die Halterung nicht aufdatia Die Dampfer werden an das Kameragewicht pags.

Uber den seitlich angebrachten Servo kann die Mejgier Kamera ferngesteuert werden. Die eingestaiigung bleibt
dann bestehen. Die automatische Neigungskorrektdrfiir diese Halterung deaktiviert. Der Servo kédinks oder rechts
angebracht werden.
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Halterung ,Video"
beispielsweise flur Sony HDR-CX305
(nur geeignet fir MD4-1000)

Die Halterung wird von der Schwerkraft lotrecht gkén. Sie gleicht also automatisch 2 Achsen aatat®nsdampfer
sorgen dafur, dass sich die Halterung nicht aufdatia Die Dampfer werden an das Kameragewicht pags.

Uber den seitlich angebrachten Servo kann die Megigier Kamera ferngesteuert werden. Die eingestsliigung bleibt
dann bestehen. Die automatische Neigungskorrektdrfir diese Halterung deaktiviert. Der Servo kdinks oder rechts
angebracht werden.

Anschlussset fir verschiedene Kameragvenn maglich)
Passend fir weitere Kamera bieten wir ein
Anschlussset an, um die Kamera auszulésen und das
Videobild zu Ubertragen.
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Kamera Sigma DP1/DP2

Die Sigma DP1/DP2 ist die Konigin unter den Kompakteras. Sie ist die erste Kompaktkamera, die e@ilesensor aus
der Spiegelreflexklasse verwendet.

Dabei handelt es sich um einen aussergewohnliclesn®ensorkonzept. Dieser Sensor nimmt die einzelne
Farbinformationen mit Pixeln auf, die nicht neb&agider, sondern hintereinander angeordnet sinditaraicht sie eine
unubertroffene, realistische Bildqualitat, wie ns@ bislang nicht gewohnt war.

Hinzu kommt ein Objektiv, das ebenfalls den Quedigtandards der Spiegelreflexklasse entspricht.iDsna Bildfehler
S0 gering, dass sie vernachlassigbar sind.

Wer Wert auf hochste Bildqualitat legt, kommt aasgir Kamera nicht vorbei.

Da die Kamera normalerweise zu schwer fiir die MD8-&t, wird sie von uns auf 200 g erleichtert (DP27 Q).

Highlights
- Sigma Foveon Bildsensor

Bis zu14 MPixel Auflésung

Aufnahme in RAW-Format mdglich

Anfangsbrennweite DP1: 28 mm, DP2: 41 mm (umgerethn

Gewicht DP1: 200 g, DP2: 217 g betriebsbereit ibkhbauteile

Qualitatsobjektiv

Damit die Kamera am Quadkopter eingesetzt werdan,kaird die Kamera von uns umgebaut;
- Der Ausldser wird Uber einen neuen, von uns progreamien Mikrochip betatigt
Uberfliissige Komponenten werden ausgebaut (Displlty, Batteriehalter, Kleinteile)
Stromversorgung wird Uber den Akku des Quadkoptabsiert
Anbringung von Zahnrad und Schraube, damit die Kariredas Microdrones-Kameragestell der Pentax
eingesetzt werden kann.
Optional kann das Objektiv fixiert werden und defrdrotfilter entfernt werden

Am microdrones-Kamerahalter sind Modifikationenaziarehmen. Fragen Sie nach Details. Um die Kamera
anzuschlieBen, mussen lediglich zwei Stecker vatbanverden.

Daten allgemein
- Gewicht DP1: 200 g, DP2: 217 g (umgebaut)
Festbrennweite DP1: 28 mm, DP2: 41 mm (umgereghnet
Lichtstéarke DP1: 4,0, DP2: 2,8
SDHC-Speicherkartenunterstitzung (8 GB und melfat siaglich)
Mafe: 11,3 x 6,0 x 5,0 (cm)

Foto
- Bis zu 14 MPixel
Formate: 3:2

Video
- 320x240 bei 30 B/s
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Kamera Canon S95

Die Canon S95 enthalt einen Bildwandler der nemeSieneration von Canon: rauscharm und lichtstaekntacht sehr
gute Aufnahmen mit einer Auflésung von 10 MpixeadDObjektiv ist ebenfalls sehr lichtstark mit eid@fangsblende
von 2,0. Sie ist sehr schnell mit bis zu einem Bild Sekunde.

Highlights
- Aufnahmen im RAW-Format mdéglich

Schnelle Bildfolge

Objektiv mit hoher Lichtstarke von 2,0

10 MPixel Auflésung

Kleinste Blende: 28 mm

Gewicht: 200 g (oder auf Wunsch gewichtsreduzieftid7 g)

Optischer Bildstabilisator

Videofunktion

Damit die Kamera am Quadkopter eingesetzt werdan,kaird die Kamera von uns umgebaut;
Der Ausléser wird Uber einen neuen, von uns progremen Mikrochip betétigt
Anbringung von Zahnrad und Schraube, damit die Karimedas Microdrones-Kameragestell der Pentax
eingesetzt werden kann.

Daten allgemein
- Gewicht: 200 g (oder auf Wunsch gewichtsreduzieftld7 g)
Kleinste Brennweite: 28 mm
Blende: 2,0 to 4,9
SDHC-Speicherkartenunterstitzung (8 GB und meft sidglich)
Mafe: 10,0 x 5,8 x 3,1 (cm)

Foto
- 10 MPixel
RAW Mode
Bis zu 1 Bild pro Sekunde
Optischer Bildstabilisator

Video
- 640 x 480 30 Bilder/Sekunde
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LiPo-Ladegerat ,Profi* mit Entladefunktion

Mit diesem aufwandigen Ladegeréat ist es moghetei LiPo-Akku gleichzeitig zu laden. Wahrend des Lagled
Entladevorgangs ist eine Analyse der einzelnerededim PC moglich. So kann der Zustand jeder eianefiellen in dem
Akku gut beurteilt werden.

ladt / entladt / pflegt LiPos (und auch Nickel- uBigi-Akkus).

weiter Eingangsspannungsbereich: 10...25 V

Menu englisch/deutsch

Software-Updates downloadbar

grolRes, graphisches Display mit weisser Hintergoetelichtung und 128 x 64 Bildpunkten
integrierter Power Boost-Balancer mit hochster Bréa

Falschpolungsschutz firr Betriebsspannungs-Eingadd-ade-/Entladeausgéange
Benutzerdefinierte Voreinstellungen fur schnelled einfachen Einsatz

Anzeige der Einzel-Zellenspannungen und der Spagsdifierenz zur vollsten Zelle

Das Geréat wird fertig konfektioniert geliefert feirMicrodrones-LiPo-Akkus.

Schnittstellen
5V-SIO

Akku-Typen
- Li-Po

Li-FePo4
Li-lon
Ni-Cd
Ni-MH
Blei-Saure
Blei-Gel
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LiPo-Ladegerét ,Standard”

Mit diesem LiPo-Ladegerat mit integriertem Balankénnen die Microdrones-LiPo-Akkus geladen werdeas
Ladegerat muss mit 12-15 V/ 6 A versorgt werden.

Die Handhabung ist ganz einfach gehalten: LiPo-Akkstecken, Strom anschliel3en, warten.

Schaltnetzteil

Das Schaltnetzteil dient der Stromversorgung dekuAlkadegerate an 240 V.
Es liefert13,8 Vund bis zi20 A Dauerstrom.
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Software ,.DFA" - DrohneFlugAnalyse

Leistungsstarke PC-Software zur Verwaltung und ysmder Flugaufzeichnungen
Neu: jetzt mitGeotagging(Fotos nachtraglich mit Standortinformationen eegr)

Highlights

- Ubersichtlich und einfach in der Handhabung

- Beschrankung auf das Wesentliche

- Leichtes Auffinden bestimmter Fliige

- Schnelles Erkennen von Systemstérungen und Anevéetder
- Analyseunterstiitzung in GoogleEarth und Excel

- Geotagging: Fotos mit Standortinformationen ergén

Verwaltung: Liste der Flugaufzeichnungen

- Auflistung aller Flige

- Farbliche Kennzeichnung von kritischen Werteerafilige
- Darstellung der wichtigsten Maximalwerte

- Eingabemadglichkeit fir Bemerkungen

- Direkter Aufruf von GoogleEarth

- Direkter Aufruf von Exceldiagrammen

Analyse: Exceldiagramme

- Darstellung der wichtigsten Werte in Diagrammform
- Sheets fiir Ubersicht, Detailansicht und Listemfor

- Hinweise zur Uberpriifung der Diagramme

Analyse: GoogleEarth-Darstellung

- Dreidimensionale Darstellung
des Flugverlaufs koordinatengenau

- Farbliche Darstellung der wichtigsten
Flugdaten in der Flugverlaufskurve

- Darstellung der Hohe und der
Flugdauer, des Start- und Endpunktes

Geotagging

- Fugen Sie standortsbezogene Flugparameter
in die Foto-Metadaten ein

- Ubernommen werden: GPS-Position, Flughohe,
Blickrichtung, GPS-Zeitpunkt, GPS-Genauigkeit

- Diese Daten werden nachtréaglich in die Fotos gjebprt,
der Vorgang kann also auch fur éltere Aufnaheréoigen.
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Software ,Geotagging”

Geotagging ist eine Funktion des Fluganalyse uedwvaltungsprogramm DFA.

Fugen Sie standortbezogene Flugparameter in d@Metadaten ein

Ubernommen werden: GPS-Position, Flughdhe, Blitkting, GPS-Zeitpunkt, GPS-Genauigkeit

Diese Daten werden nachtraglich in die Fotos gebpel, der Vorgang kann also auch fur &ltere Aufima erfolgen
Lesen Sie mehr Details unter dem Abschnitt "DFADreneFlightAnalysis.

Software ,Wegpunktnavigation*

(Software-Erganzung zur mobilen Bodenstation)

Kennen Sie das Problem: Sie sollen ein Foto voerdestimmten, vorgegebenen Position schiel3en. igeerreichen
Sie diese Position?

Genau fir dieses Problem ist die Wegpunktnavigdiesiens geeignet. Sie definieren die gewinschigpwhkte vorher
in GoogleEarth, Gbertragen diese dann auf den PAwerden grafisch und akustisch zum néachsten uiddpgeleitet.

Die Wegpunktnavigation funktioniert also nicht audon, sondern Sie steuern weiterhin manuell die Beatum Ziel,
vergleichbar mit den Navigationsgeraten im Autob8ddnnen Sie die Route jederzeit problemlos dndarsatzliche
Stopps einlegen und soviele Fotos schielRen, bisptamale Ergebnis erreicht ist.

Zum Navigieren bekommen Sie die Zielrichtung fun #térzesten Weg angezeigt und die Entfernung, die&h

zuriicklegen missen. Sie werden wahrend der Zielfiakustisch unterstiitzt. So missen Sie nur alzurdf das
Display schauen und behalten tiberwiegend die Drohruge.
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Separate Videoempfangsstation

Mit dieser Empfangseinheit kann das Video- und melgiesignal des Microdrones-Senders der MD4-20pf@ngen

werden. So ist es mdglich einen zweiten Empfangedpaufzubauen (unabhéangig von der Bodenstation), u
beispielsweise:

das Videosignal an einen Beamer oder Monitor ejpgisen

einen Kunden mit einem eigenen Empfanger auszestatt
ein Teammitglied mit einem eigenen Empfanger auaties

Videoanschlusskabel

Dieses Videoanschlusskabel wird benétigt, um di@aBanic-Kameras an die Bordelektronik der DrohrmuschlieRen.
Es funktioniert an den meisten Fotokameras mit MiSB-Ausgang
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