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Zubehorkatalog fir
Microdrones-Drohnen

Exklusives Zubehor
fiir Anwender von Quadkopter

der Firma Microdrones

Alle Angaben ohne Gewihr, keine Haftung fiir Fehler.
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Produktiibersicht

Mobile Basisstation ,,Multicontrol*

mit Videoempfang und Echtzeit-
Computerauswertung der Telemetriedaten

Halterungen

Schwerkraftgesteuert, gedampft, mit Servo fiir Neigung

Anschlussset
Fiir Auslésung und Videoiibertragung

Kameras

Mit mikroprozessorgesteuerte Auslosefunktion,
fertig konfektioniert fiir das Microdrones Haltegestell

Ladetechnik fiir LiPos
e LiPo-Lader ,,Profi“
e LiPo-Lader ,Standard*
e  Stromversorgung

Fertig konfektioniert fiir Microdrones LiPos

Software
¢ DFA - DroneFlightAnalysis
e  Geotagging
e Wegpunktnavigation

Videoempfangsstation

Beispielsweise fiir Beamer.

Videokabel

Fiir Fotokameras mit Mini-USB-Ausgang
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Mobile Basisstation ,,Multicontrol*‘ in zwei Ausfiihrungen
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Mobile Basisstation ,.,Multicontrol*

Mit der mobilen Bodenstation sind Sie in der Lage, wihrend der Steuerung
der Drohne, Thren eigenen Standort beliebig zu veridndern und trotzdem die
Video- und Telemetriedaten unter Kontrolle zu behalten.

Zeitsparend

Sie sparen sich das Auf- und Abbauen.

Hohe Flexibilitit

Sie erreichen miihelos die entlegensten Einsatzplitze, Sie konnen Thre Position
jederzeit optimieren.

Hohe Sicherheit

Der Knopf im Ohr gibt wichtige Hinweise,

die Telemetriedaten sind immer in Sichtweite.

Optimale Ergebnisse Multicontrol V3
Das Videobild wird auf einem groflen
Monitor dargestellt.

Eine Bodenstation mit vielen Vorziigen
- Immer mobil, auch in schwierigem Gelidnde S s
- Problemloses Verfolgen der Drohne moglich, ohne die Kontrolle zu verlieren L0 ) I [ s
ve o . . W BT

- Bequeme und prizise Stickbedienung ‘ T |
- Hochwertige Videoempfangsantenne fiir bestmoglichen Empfang |
- Mit dem groBen Monitor erkennen Sie auch kleine Details
- Anschlussmoglichkeit weiterer Videogerite (Videobrille, Beamer, etc.)
- Hoher Tragekomfort dank Kreuzgurt
- Stromversorgung iiber MD-Akku (Akku nicht im Lieferumfang)
- Computer "onboard"

e Alle wichtigen Telemetriedaten auf PDA-Display

®  Ansage kritischer Werte tiber Ohrhorer in deutlicher Sprache => Kontrolle auch

bei lauten Umgebungsgerduschen
e  Blindes Zuriickfliegen der Drohne bei Verlust des Sichtkontaktes moglich
e Ansage der Hohe in 10 m - Schritten

¢ Flugdatendatei 100 % kompatibel zur Herstellersoftware "MD-Cockpit"

Onboard computer (PDA)

Lieferumfang

- Gehéuse mit Videoempfianger, Videoempfangsantenne, Halter fiir Monitor und PDA, drei Videoausgénge,
Akkuspannungsanzeige, Befestigungspunkte fiir Kreuzgurt

- Monitor 5,6

- PDA inkl. Software zur Analyse und Darstellung der Telemetriedaten

- Videobrille

- Pelicase
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Halterung ..Photo‘¢

beispielsweise fiir Olympus E-P1, E-P2 oder Panasonic GF1 oder Sony NEX-5
(nur geeignet fiir MD4-1000)

Die Halterung wird von der Schwerkraft lotrecht gehalten. Sie gleicht also automatisch 2 Achsen aus. Rotationsdimpfer
sorgen dafiir, dass sich die Halterung nicht aufschaukelt. Die Dimpfer werden an das Kameragewicht angepasst.

Uber den seitlich angebrachten Servo kann die Neigung der Kamera ferngesteuert werden. Die eingestellte Neigung bleibt
dann bestehen. Die automatische Neigungskorrektur wird fiir diese Halterung deaktiviert. Der Servo kann links oder rechts
angebracht werden.

Halterung ,.SLLR*

beispielsweise fiir Canon EOS 550D
(nur geeignet fiir MD4-1000)

Canon

_

Ccanon

Die Halterung wird von der Schwerkraft lotrecht gehalten. Sie gleicht also automatisch 2 Achsen aus. Rotationsddmpfer
sorgen dafiir, dass sich die Halterung nicht aufschaukelt. Die Ddmpfer werden an das Kameragewicht angepasst.

Uber den seitlich angebrachten Servo kann die Neigung der Kamera ferngesteuert werden. Die eingestellte Neigung bleibt
dann bestehen. Die automatische Neigungskorrektur wird fiir diese Halterung deaktiviert. Der Servo kann links oder rechts
angebracht werden.
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Halterung ,,Video**

beispielsweise fiir Sony HDR-CX305
(nur geeignet fiir MD4-1000)

Die Halterung wird von der Schwerkraft lotrecht gehalten. Sie gleicht also automatisch 2 Achsen aus. Rotationsdimpfer
sorgen dafiir, dass sich die Halterung nicht aufschaukelt. Die Dimpfer werden an das Kameragewicht angepasst.

Uber den seitlich angebrachten Servo kann die Neigung der Kamera ferngesteuert werden. Die eingestellte Neigung bleibt
dann bestehen. Die automatische Neigungskorrektur wird fiir diese Halterung deaktiviert. Der Servo kann links oder rechts
angebracht werden.

Anschlussset fiir verschiedene Kameras (wenn moglich)
Passend fiir weitere Kamera bieten wir ein

Anschlussset an, um die Kamera auszulosen und das
Videobild zu iibertragen.
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Kamera Sigsma DP1/DP2

g, .t
A s 108"

Die Sigma DP1/DP2 ist die Konigin unter den Kompaktkameras. Sie ist die erste Kompaktkamera, die einen Bildsensor aus
der Spiegelreflexklasse verwendet.

Dabei handelt es sich um einen aussergewohnlich, neues Sensorkonzept. Dieser Sensor nimmt die einzelnen
Farbinformationen mit Pixeln auf, die nicht nebeneinander, sondern hintereinander angeordnet sind. Damit erreicht sie eine
uniibertroffene, realistische Bildqualitiit, wie man sie bislang nicht gewohnt war.

Hinzu kommt ein Objektiv, das ebenfalls den Qualitidtsstandards der Spiegelreflexklasse entspricht. Damit sind Bildfehler
so gering, dass sie vernachlissigbar sind.

Wer Wert auf hochste Bildqualitit legt, kommt an dieser Kamera nicht vorbei.

Da die Kamera normalerweise zu schwer fiir die MD4-200 ist, wird sie von uns auf 200 g erleichtert (DP2: 217 g).

Highlights

e Sigma Foveon Bildsensor
Bis zul4 MPixel Auflosung
Aufnahme in RAW-Format méglich
Anfangsbrennweite DP1: 28 mm, DP2: 41 mm (umgerechnet)
Gewicht DP1: 200 g, DP2: 217 g betriebsbereit inkl. Umbauteile
Qualitétsobjektiv

Damit die Kamera am Quadkopter eingesetzt werden kann, wird die Kamera von uns umgebaut:

Der Ausloser wird iiber einen neuen, von uns programmierten Mikrochip betitigt

Uberfliissige Komponenten werden ausgebaut (Display, Blitz, Batteriehalter, Kleinteile)
Stromversorgung wird tiber den Akku des Quadkopters realisiert

Anbringung von Zahnrad und Schraube, damit die Kamera in das Microdrones-Kameragestell der Pentax
eingesetzt werden kann.

e  Optional kann das Objektiv fixiert werden und der Infrarotfilter entfernt werden

Am microdrones-Kamerahalter sind Modifikationen vorzunehmen. Fragen Sie nach Details. Um die Kamera
anzuschlieBen, miissen lediglich zwei Stecker verbunden werden.

Daten allgemein

e  Gewicht DP1: 200 g, DP2: 217 g (umgebaut)
e Festbrennweite DP1: 28 mm, DP2: 41 mm (umgerechnet)
e Lichtstirke DP1: 4,0, DP2: 2,8
e  SDHC-Speicherkartenunterstiitzung (8 GB und mehr sind moglich)
e Mafle: 11,3x6,0x5,0 (cm)
Foto

e Bis zu 14 MPixel
e  Formate: 3:2

Video
e 320x240 bei 30 B/s
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Kamera Canon S95

Die Canon S95 enthilt einen Bildwandler der neuesten Generation von Canon: rauscharm und lichtstark. Sie macht sehr
gute Aufnahmen mit einer Auflosung von 10 Mpixel. Das Objektiv ist ebenfalls sehr lichtstark mit einer Anfangsblende
von 2,0. Sie ist sehr schnell mit bis zu einem Bild pro Sekunde.

Highlights
e Aufnahmen im RAW-Format moglich
Schnelle Bildfolge
Objektiv mit hoher Lichtstirke von 2,0
10 MPixel Auflosung
Kleinste Blende: 28 mm
Gewicht: 200 g (oder auf Wunsch gewichtsreduziert auf 147 g)
Optischer Bildstabilisator
Videofunktion

Damit die Kamera am Quadkopter eingesetzt werden kann, wird die Kamera von uns umgebaut:
e Der Ausloser wird iiber einen neuen, von uns programmierten Mikrochip betitigt
e  Anbringung von Zahnrad und Schraube, damit die Kamera in das Microdrones-Kameragestell der Pentax
eingesetzt werden kann.

Daten allgemein

e  Gewicht: 200 g (oder auf Wunsch gewichtsreduziert auf 147 g)
Kleinste Brennweite: 28 mm
Blende: 2,0 to 4,9
SDHC-Speicherkartenunterstiitzung (8 GB und mehr sind méglich)
Mafe: 10,0 x 5,8 x 3,1 (cm)

Foto

10 MPixel

RAW Mode

Bis zu 1 Bild pro Sekunde
Optischer Bildstabilisator

Video
e 640 x 480 30 Bilder/Sekunde
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LiPo-Ladegeriit ,.Profi‘‘ mit Entladefunktion

8 NiCd
Lt of

e

Mit diesem aufwindigen Ladegerit ist es moglich zwei LiPo-Akku gleichzeitig zu laden. Wihrend des Lade- und
Entladevorgangs ist eine Analyse der einzelnen Zellen am PC moglich. So kann der Zustand jeder einzelnen Zellen in dem
Akku gut beurteilt werden.

ladt / entlddt / pflegt LiPos (und auch Nickel- und Blei-Akkus).

weiter Eingangsspannungsbereich: 10...25 V

Menii englisch/deutsch

Software-Updates downloadbar

groB3es, graphisches Display mit weisser Hintergrundbeleuchtung und 128 x 64 Bildpunkten
integrierter Power Boost-Balancer mit hochster Prézision

Falschpolungsschutz fiir Betriebsspannungs-Eingang und Lade-/Entladeausgédnge
Benutzerdefinierte Voreinstellungen fiir schnellen und einfachen Einsatz

Anzeige der Einzel-Zellenspannungen und der Spannungsdifferenz zur vollsten Zelle

Das Gerit wird fertig konfektioniert geliefert fiir 2 Microdrones-LiPo-Akkus.

Schnittstellen

5 V-SIO

AKkku-Typen

Li-Po
Li-FePo4
Li-Ion
Ni-Cd
Ni-MH
Blei-Siure
Blei-Gel
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LiPo-Ladegeriit ,,Standard‘

Mit diesem LiPo-Ladegerit mit integriertem Balancer konnen die Microdrones-LiPo-Akkus geladen werden. Das
Ladegerit muss mit 12-15 V/ 6 A versorgt werden.

Die Handhabung ist ganz einfach gehalten: LiPo-Akku anstecken, Strom anschlieen, warten.

Schaltnetzteil

Das Schaltnetzteil dient der Stromversorgung der Akku-Ladegerite an 240 V.
Es liefert 13,8 V und bis zu 20 A Dauerstrom.
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Software ,.DFA¢ - DrohneFlugAnalyse

Leistungsstarke PC-Software zur Verwaltung und Analyse der Flugaufzeichnungen

Neu: jetzt mit Geotagging (Fotos nachtriaglich mit Standortinformationen ergéinzen)

DFA - DroneFlighténalysis - Peter Mora - www.

Highlights

- Ubersichtlich und einfach in der Handhabung

- Beschriankung auf das Wesentliche

- Leichtes Auffinden bestimmter Fliige [ Fxcol |
- Schnelles Erkennen von Systemstorungen und Anwenderfehler o P =
- Analyseunterstiitzung in GoogleEarth und Excel
- Geotagging: Fotos mit Standortinformationen ergénzen e e

001416350 135 RC 1667V 1657V 2m  0s 25 C 1 DK _ Schmidt
0012 4702| 2007.04.27 0830:55 4742351 836445 1634V 1583 1m  0s 6T 40K
0010 00050| 2007,06.29 094255 60,9310 802932 16,28V 1427V Mm 05 20T 30K
0010 00051| 2007.06.30| 07:45:23 5310320 845093 30m 45 PH_ 1661V 22C 30K | Grinberg

Verwaltung: Liste der Flugaufzeichnungen

- 1 i 0010 00053 2007.07.02 0317.06 52,8274 23 < [T 1518V 20T 20K AkkuNLE
Auﬂlstung aller Fluge 001000081 2007.07.13) 07.5255 50,6475 295/PH | 1671V BC 30K

- 1 1 1t \\Y i 0010 00104| 2007.07.25 0746 36| 50,6375 55 RC_ 1533V 22T 2 0K | Fischteich

Farbliche Kennzelchnung von kritischen Werten aller Fluge 0007 15288 2007.0328 032024 5291340 134 5[ 14.53v] 24T 170K Waldses
001000181/ 2007.08.08 161304| 5245384 55 PH | 1533V /L 70K

- Darstellung der wichtigsten Maximalwerte
- Eingabemoglichkeit fiir Bemerkungen

- Direkter Aufruf von GoogleEarth

- Direkter Aufruf von Exceldiagrammen

0010 00200 2007.08.17 0:40:00 5151367
0010 s 2007.08.01 135552
002300033 2007.03.23 033040 5237343 830713 23m  7s PH 1614V 1583¥  Om  0s 21 T 4 0K

002300034| 20071104 11:4350 5346079 984368 31 m 23s PH | 1676V 1665V Om  0s 42T 5 0K

00230010 20071212 1227:42 5307049 853646 49m 305 PH 1665V 1638Y  Tm 0s 11T 3 0K

0023 001 20 8sRC_1669V 1634V im 05 3 C 1 [FF |

3sRC_ 1685V 1657V  Om  0s 22 2 DK | AultagSperzer
6765 [AM 1644V 1388V 10Bm 15 35T 250K | NsheFlughalen

T Analyse: Exceldiagramme
DEdY SRY @ a- RE-EAIL M. . . . .
s = - Darstellung der wichtigsten Werte in Diagrammform
A B [5 [£ E . e . . . .
Eo e - Sheets fiir Ubersicht, Detailansicht und Listenform
H - Hinweise zur Uberpriifung der Diagramme
il
g [—
o =E
T
12
5
| ; & Google Earth
6 " A == Datel Besrbsten Ansicht Tools Hinzufigen Hiffe
w | "
|| 0 | ¥ Suchen
S| o o e o v e v e
ié o S Anfliegen ‘ Branchen | wegheschraibung |
2w
= i
= ¢ J.f ""\ Anfliegen Bsp: 37 25 191" 122 05 08"
/|
z . - 3 —
o | \
s o 3
B - |
) 1 BN THT SN AT A VNG VIRET 1A VIR VEDER 10
3%
5|3
= & + Orte Inhalt hinzufiigen
af| 2 = ] & poo1_152
B " e i v+ i
j; = D Akkuspannung
5| : [ B3 wind
:“'2 : Analyse: GoogleEarth-Darstellung S g ne ot
; v . ystemstatus
@il - Dreidimensionale Darstellung 107 £ Motar-Sol- Saeed
= des Flugverlaufs koordinatengenau = e
Er . o pm——
= - Farbliche Darstellung der wichtigsten [y ———
% Flugdaten in der Flugverlaufskurve "E S S
= . .
2 - Darstellung der Hohe und der Cerm o
I e Flugdauer, des Start- und Endpunktes K =

Geotagging Yorschaubild gy ko GPS
- Fiigen Sie standortsbezogene Flugparameter Feld Inhalt
.i_n die Foto-Metadaten ein GPS-Tag-Yersian Wersion 2,2
- Ubernommen werden: GPS-Position, Flughthe, nird, oder s, Breite Neirdliche Ereite
Blickrichtung, GPS-Zeitpunkt, GPS-Genauigkeit Geografische Breite 53¢ 06 53.0444"
- Diese Daten werden nachtriglich in die Fotos gespeichert, s, oder westl, Lange Sstliche Langs
der Vorgang kann also auch fiir éltere Aufnahmen erfolgen. Geografische Lings g0 27 01.37HE"
Hihe 24m
“i GPS-2Zeit {Atomuhr) 08:37:04 UTC
Messgenavighkeit 1.909
Bildrichtung 135°
¥ GPS Datum 2008-11-22 UTC
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Software ,.Geotagging*‘

Geotagging ist eine Funktion des Fluganalyse und -verwaltungsprogramm DFA.

Fiigen Sie standortbezogene Flugparameter in die Foto-Metadaten ein

Ubernommen werden: GPS-Position, Flughohe, Blickrichtung, GPS-Zeitpunkt, GPS-Genauigkeit

Diese Daten werden nachtréglich in die Fotos gespeichert, der Vorgang kann also auch fiir dltere Aufnahmen erfolgen
Lesen Sie mehr Details unter dem Abschnitt "DFA* — DroneFlightAnalysis.

Software ,.Wegpunktnavigation‘

(Software-Ergénzung zur mobilen Bodenstation)

Kennen Sie das Problem: Sie sollen ein Foto von einer bestimmten, vorgegebenen Position schieen. Aber wie erreichen
Sie diese Position?

Genau fiir dieses Problem ist die Wegpunktnavigation bestens geeignet. Sie definieren die gewiinschten Wegpunkte vorher
in GoogleEarth, libertragen diese dann auf den PDA und werden grafisch und akustisch zum néchsten Zielpunkt geleitet.

Die Wegpunktnavigation funktioniert also nicht autonom, sondern Sie steuern weiterhin manuell die Drohne zum Ziel,
vergleichbar mit den Navigationsgeridten im Auto. Dabei konnen Sie die Route jederzeit problemlos dndern, zusétzliche
Stopps einlegen und soviele Fotos schielen, bis das optimale Ergebnis erreicht ist.

Zum Navigieren bekommen Sie die Zielrichtung fiir den kiirzesten Weg angezeigt und die Entfernung, die Sie noch
zuriicklegen miissen. Sie werden wihrend der Zielfiirung akustisch unterstiitzt. So miissen Sie nur ab und zu auf das
Display schauen und behalten iiberwiegend die Drohne im Auge.

= Google Earth
Datei Bearbeten  Ansicht Tools  Hinzufligen  Hilfe

¥ Suchen

Anfliagen ] Branchen | Route |

Anfliegen Bsp: Minchen

 FEk

bttt

= MI1E3 wen-Testt =
1 7om 2450 1572m|245° I

[ = e

: 2.25mi260°

«
\

St
W

Distance WP: ] 4 m
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Separate Videoempfangsstation

Mit dieser Empfangseinheit kann das Video- und Telemetriesignal des Microdrones-Senders der MD4-200 empfangen
werden. So ist es moglich einen zweiten Empfiangerpunkt aufzubauen (unabhéngig von der Bodenstation), um

beispielsweise:

e das Videosignal an einen Beamer oder Monitor einzuspeisen
e einen Kunden mit einem eigenen Empfianger auszustatten
e ein Teammitglied mit einem eigenen Empfanger auszustatten

Videoanschlusskabel

Dieses Videoanschlusskabel wird benétigt, um die Panasonic-Kameras an die Bordelektronik der Drohne anzuschliefen.
Es funktioniert an den meisten Fotokameras mit Mini-USB-Ausgang
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